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7 - BiSS C-モード インターフェース 

注文コード: 
SMAR1-SC1-... BiSS C-モード+ラインドライバインクレメンタル出力 

Lika  encoders  are  always  Slave  devices  and  comply  with  the  “BiSS  C-mode 
interface” and the “Standard encoder profile”. 
Refer to the official BiSS website for all information not listed in this manual 
(www.biss-interface.com). 
The device is designed to work in a point-to-point configuration and must be 
installed in a “single Master, single Slave” network. 
CLOCK IN (MA) and  DATA OUT (SLO) signal  levels  are  according  to  the  “EIA 
standard RS-422”. 

WARNING 
Never install the encoder in a “single Master, multi Slave” network. 

 
 

7.1 通信 

The BiSS C-mode protocol uses one data transmission protocol: 

• Single Cycle Data (SCD): it  is the main data transmission protocol. It  is 
used to send process data from the Slave to the Master. For any information 
refer to the “7.2 Single Cycle Data SCD” section on page 30. 
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Lika エンコーダーは常にスレーブデバイスであり、「BiSSC モードインターフェース」および「標
準エンコーダープロファイル」に準拠しています。 
このマニュアルに記載されていないすべての情報については、BiSS の公式 Web サイト
（www.biss-interface.com）を参照してください。 
このデバイスは、ポイントツーポイント構成で動作するように設計されており、「シングルマス
ター、シングルスレーブ」ネットワークにインストールする必要があります。 
CLOCK IN（MA）および DATA OUT（SLO）の信号レベルは、「EIA 標準 RS-422」に準拠してい
ます。 

警告 
「シングルマスター、マルチスレーブ」ネットワークにエンコーダをインストール 
しないでください。 

BiSS C モードプロトコルは、次の 1 つのデータ送信プロトコルを使用します。 

• シングルサイクルデータ（SCD）：これは主要なデータ送信プロトコルです。 スレーブからマ
スターにプロセスデータを送信するために使用されます。 詳細については、30 ページの「7.2

シングルサイクルデータ SCD」セクションを参照してください。 
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7.2 シングルサイクルデータ SCD 

7.2.1 SCD 構造 
SCD data has a variable length according to the resolution of the encoder. It is 
nbitres+7 long where “nbitres” is the resolution of the encoder expressed in bits. 
It consists of the following elements: position value (Position), 1 error bit nE 
(Error), 1 warning bit nW (Warning) and a 6-bit CRC Cyclic Redundancy Check 
(CRC). 

 
 
 
 
 

位置 
It is the process data transmitted from the Slave to the Master. It has a variable 
length, it is as long as the resolution of the encoder expressed in bits. 
It provides information about the current position of the encoder. 
The transmission starts with msb (most significant bit) and ends with lsb (least 
significant bit). 

 
 
 
 

“Nbitres”  is  the  resolution  of  the  encoder  expressed  in  bits. It  is  comprised 
between 17 bits and 35 bits a shown in the following table. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

エラー 
(1 bit) 
It is intended to communicate the normal or fault status of the Slave. 
When nE = “0” (low active), an error is active in the system. For a comprehensive 
list of the available error messages and their meaning please refer to the “10 
–Warnings and errors” section on page 41. 
nE = “1”: no active error 

= “0”: error status: an error is active in the system. 
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ビット Nバイタース+7 … 8 7 6 5 … 0 
機能 位置 エラー 警告 CRC 

ビット Nバイタース  ... ... 
データ msb  ... ... 

注文コード エンコーダ分解能 
SMAR1-SC1-17/... 17 bits 
SMAR1-SC1-18/... 18 bits 
SMAR1-SC1-19/... 19 bits 
SMAR1-SC1-15M/... 15 + 16 bits 
SMAR1-SC1-17M/... 17 + 16 bits 
SMAR1-SC1-18M/... 18 + 16 bits 
SMAR1-SC1-19M/... 19 + 16 bits 

SCD データは、エンコーダの解像度に応じて可変長になります。 これは n バイター
ス + 7 long であり、「n バイタース」はビットで表されたエンコーダの分解能です。 
これは、位置値（位置）、1 つのエラービット nE（エラー）、1 つの警告ビット nW
（警告）、および 6 ビットの CRC 巡回冗長検査（CRC）で構成されます。 

スレーブからマスターに送信されるプロセスデータです。 長さは可変で、エンコー
ダの分解能がビットで表されている限り長くなります。 
エンコーダの現在位置に関する情報を提供します。 
送信は msb（最上位ビット）で始まり、lsb（最下位ビット）で終わります。 

「nbitres」（ｎバイタース）は、ビットで表されたエンコーダの解像度です。  

次の表に示すように、17 ビットから 35 ビットで構成されています。 

これは、スレーブの正常または障害ステータスを伝達することを目的としています。 
nE =“ 0”（ローアクティブ）の場合、システムでエラーがアクティブになります。 使用可能
なエラーメッセージとその意味の包括的なリストについては、41 ページの 
「10– 警告とエラー」セクションを参照してください。 
nE  =“ 1”：アクティブエラーなし 

=“ 0”：エラーステータス：エラーはシステムでアクティブです。 
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警告 
 (1 bit) 
It is intended to communicate the normal or fault status of the Slave. 
When nW = “0” (low active), a warning is active in the system. For a 
comprehensive list of the available warning messages and their meaning please 
refer to the “10 – Warnings and errors” section on page 41. 
nW = “1”: no active warning 

= “0”: warning status: a warning is active in the system. 

 
CRC 
Correct transmission control (inverted output).  Cyclic Redundancy Check is an 
error checking which is the result of a “Redundancy Check” calculation 
performed on the message contents. This is intended to check whether 
transmission has been performed properly. It is 6-bit long. 
Polynomial: X6+X1+1 (binary: 1000011) 

論理回路 
 
 
 

2nd 3rd 4th 5th 6th stage 
stage stage stage stage 

 
X1 X2 X3 X4 X5 

Input Data (starts from MSB) 
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1st 
stage 

X0 

 
 
 
 
7.3 Application notes 

Data transmission: 
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パラメータ データ 
クロック周波数 最低 200 kHz, 最高 5 MHz 

BiSS タイムアウト クロックに自己適応可, 
最短0.3 µs , 最長8 µs. 

これは、スレーブの正常または障害ステータスを伝達することを目的としています。 
nW =“ 0”（低アクティブ）の場合、システムで警告がアクティブになります。  
使用可能な警告メッセージとその意味の包括的なリストについては、41 ページの「10
– 警告とエラー」セクションを参照してください。 
nW =“ 1”：アクティブな警告なし 
=“ 0”：警告ステータス：警告はシステムでアクティブです。 

正しいトランスミッション制御（反転出力）。 巡回冗長検査は、メッセージの内容に
対して実行された「冗長検査」計算の結果であるエラー検査です。 これは、送信が適
切に実行されたかどうかを確認することを目的としています。 6 ビット長です。 

多項式：X6 + X1 + 1（バイナリ：1000011） 

入力データ（MSB から開始） 

アプリケーションノート 

データ伝送： 
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7.4 推奨 BiSS 入力回路 
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エンコーダ SSI/BiSS マスター 


